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Poziomy Sto6t Przesuwny

Stét przesuwny przeznaczony do automatycznej obstugi elementéw zgrzewanych:; dzieki niemu mozliwe jest
kierowanie i sortowanie ram z 2 lub wiecej réznych linii zgrzewajgeych (np. skrzydet lub ran) do kolejnych linii

obrébczych.

Prezentacja
Automatyzacja dla Przyspieszenia procesu

Konstrukcja, wykonana w catosci ze spawanychii
emaliowanych rur stalowych, posiada powierzchnie
styku wykonangq z poliuretanowych paskéw o
strukturze plastra miodu ze spodnim zgrzewanym
profilem prowadzgcym.
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Zalety Poziomego Stotu Przenosnikowego
Awangardowe rozwigzania

1. Solidnai trwata konstrukcja.

2. Pozwala na skierowanie produktéw pochodzqcych z
kilku maszyn do jednego punktu roboczego.

3. Bardzo tatwe uzytkowanie.

GRAF Synergy - Przenoszenie elementow



Ruch systemu zapewniajq 4 stalowe kétka o duzej nosnosci, ktére, napedzane przez system bezposrednio potgczony
z watem napedowym przednich kétek, przesuwadjq sie po specjalnych szynach przymocowanych do podtogi;
zmotoryzowana ptaszczyznd z pasami przenosi ramy do odpowiedniego stotu docelowego zgodnie z wymaganiami

produkecyjnymi.

Specyfikacje
Wymiary Szczegoty
Dtugosé 3.600 mm Moc Zainstalowana 7 Kw
Szeroko$¢ 2.850 mm Zasilanie 400V
Wysokosé 955 mm Zuzycie powietrza - NI/min
Waga 800 Kg Min. ci$nienie robocze - bar

Charakterystyka techniczna

Uktad
Konstrukcja Obrobki
Powierzchnia styku z poliuretanowych paskéw. Automatyczne przenoszenie elementéw zgrzewanych.

4 stalowe kétka.
Ptaszczyzna z napedzanymi pasami.

Operatorzy n.1

Charakterystyka techniczna

Wydajnosé Wymiary Przenoszonej Ramy
W zaleznosci od Zrédet, do ktérych jest podtqgczony. Diugosé 3200 mm
Szerokos¢ 2.800 mm
Opcjonalnie

Na zyczenie instalacja moze byé wyposazona w:

Naped pasowy i silnik bezszczotkowy
dla systeméw z wiecej niz 2 odbiornikami i wysoka produktywnoscia.
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