AMR Autonomous Mobile Robots

AMR do automatycznej obstugi wozkéw na profile IRS
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AMR (Autonomous Mobile Robots) - inteligentne roboty mobilne zdolne do autonomicznego poruszania sie w
zakresie konstrukciji lub czesciowych konstrukcji, bez potrzeby kierowania przez cztowieka lub statej infrastruktury (jak
na przyktad tory lub przenosniki tasmowe). Wykorzystujq czujniki, algorytmy nawigacyjne i systemy mapowania do

orientacji i dynamicznej interakciji z otoczeniem.

AMR umozliwiajq obstuge wézkéw z cietymi profilami ze stacji IRS do zgrzewarek, bez pomocy cztowieka, w sposdb

catkowicie niezalezny i wydajny.

Prezentacja

s 2 0

Szybkos¢ i Oszczednosé Sity Roboczej

Proces samodzielnej obstugi wézkéw na przeciete
profile, realizowany przez AMR, umozliwia
wyeliminowanie sity roboczej z podstawowych i mato
waznych czynnosci. Ponadto umozliwia ciggte zasilanie
spawarek i samodzielne zarzqdzanie hapetnieniem
stacji IRS, co pozwala uniknaé strat produkcyjnych lub
spowolnien spowodowanych brakiem roztadunku.

5 powodoéw, dla ktérych warto wybrac AMR

Innowacyjnosé i automatyzacja

1. Wysoka automatyzacja: umozliwia catkowicie
samodzielng obstuge materiatow.

2. Elastyczno$é operacyjna: nawigacja w
Srodowiskach wspétdzielonych z operatorami
(zgodna z wymogami bezpieczerstwa).

3. Automatyczna kontrola przechowywania:
samodzielna obstuga i zarzqdzanie materiatami w
celu zoptymalizowania napetnienia stacji roboczych.

4. Integracja ze Srodowiskiem pracy: elastyczne
programowanie i inteligentne zarzqdzanie obszarem
roboczym.

5. Dynamiczne zarzqdzanie przeszkodami.
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AMR zostaty zaprojektowane do catkowicie samodzielnej obstugi wézkéw na profile, zapewniajqc staty i racjonalny
przeptyw przetwarzanego materiatu z centréw tngeych i obrébczych do spawarek. AMR ptynnie integruje sie ze
Srodowiskiem pracy, umozliwiajgc bezpieczne przenoszenie, system rozpoznaje przeszkody i personel przechodzqcy
przez strefe robocza.

AMR sg wyposazone w nowoczesne oprogramowanie, ktére optymalizuje zadania robocze, maksymalizujgc

produktywnosé i zarzgdzanie przestrzeniq roboczq.

Specyfikacje
Wymiary Szczegoty
Promien Dziatania Zalezy od sieci Wi-Fi Moc Zainstalowana 2Kw
Szeroko$¢ 1350 mm Zasilanie 230V
Wysokosé 250 mm Mozliwe do transportowania Kg 1000 kg
Masa 300Kg

Charakterystyka techniczna

Modut obrébczy

Konstrukcja

System oparty na jednym lub kilku AMR w zalezno$ci od
wielkosci warsztatu;

Samodzielna stacja zatadunku AMR;

Stojak kontrolny WIFI zkomputerem i oprogramowaniem do
zarzqdzania algorytmami nawigaciji.

Operacije
Samodzielna obstuga wézkdéw z przecietymi i obrobionymi
profilami.

Charakterystyka techniczna

Operatorzy n.0 Wymiary Wézka mozliwego do transportowania
Dtugoscé 1900 mm
Szerokos¢ 1600 mm
Wysokosé 2500 mm
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